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Аннотация 

Развитие автономных транспортных средств (АТС) представляет собой важный 

шаг в эволюции транспортной отрасли. Применение искусственного интеллекта 

(ИИ) в таких системах обещает существенные улучшения в безопасности, 

эффективности и удобстве транспортировки. В статье рассматриваются ключевые 

технологии, стоящие за автономными транспортными средствами, включая 

нейронные сети, машинное обучение и системы компьютерного зрения. 

Анализируются текущие достижения в этой области, а также проблемы и 

перспективы, с которыми сталкиваются разработчики автономных транспортных 

средств, включая вопросы этики, безопасности и регулирования. 
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1. Введение 

Развитие автономных транспортных средств (АТС) является одним из самых 

перспективных направлений в области транспорта и логистики. Внедрение ИИ в 

АТС обещает не только снижение числа аварий и повышение безопасности на 

дорогах, но и значительное улучшение транспортной инфраструктуры в целом. 

Современные технологии, такие как нейронные сети и алгоритмы машинного 

обучения, играют важную роль в создании систем, которые могут самостоятельно 

принимать решения на основе данных, получаемых от сенсоров и камер. 
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2. Технологии искусственного интеллекта, используемые в автономных 

транспортных средствах 

2.1. Нейронные сети и глубокое обучение 

Одна из ключевых технологий, используемых в автономных транспортных 

средствах, — это нейронные сети, в частности, глубокие нейронные сети (Deep 

Neural Networks, DNN). Эти сети позволяют машине "обучаться" на огромных 

объемах данных и эффективно распознавать объекты и сцены, что крайне важно 

для безопасного вождения. Например, нейронные сети используются для 

распознавания дорожных знаков, пешеходов и других транспортных средств. 

2.2. Машинное обучение 

Машинное обучение (ML) является основой для адаптации системы автономного 

вождения к различным ситуациям на дороге. Алгоритмы машинного обучения 

анализируют данные с сенсоров автомобиля и обучаются предсказывать 

различные дорожные сценарии, такие как поведение других участников 

движения, изменение дорожных условий или появление препятствий. 

2.3. Компьютерное зрение 

Компьютерное зрение также является неотъемлемой частью автономных 

транспортных средств. С помощью камер и датчиков LIDAR машины могут 

"видеть" и анализировать окружающую среду в реальном времени. Это включает 

в себя идентификацию объектов на дороге, оценку расстояния до препятствий и 

отслеживание движения других автомобилей. Современные системы 

компьютерного зрения становятся все более точными и быстрыми, что делает 

возможным безопасное движение без участия водителя. 

3. Преимущества и вызовы использования ИИ в автономных транспортных 

средствах 

3.1. Преимущества 

Одним из главных преимуществ внедрения ИИ в автономные транспортные 

средства является повышение безопасности. Исключение человеческого фактора, 

который часто становится причиной дорожно-транспортных происшествий, 

может значительно снизить количество аварий. Кроме того, автономные 

транспортные средства могут оптимизировать маршруты и снизить заторы на 

дорогах, что приведет к экономии времени и топлива. 

3.2. Вызовы и проблемы 

Несмотря на значительные достижения, использование ИИ в автономных 

транспортных средствах сталкивается с рядом проблем.  
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Одной из них является обеспечение безопасности системы в условиях 

непредсказуемых ситуаций. Например, как автономное транспортное средство 

должно реагировать на неожиданные препятствия или сложные погодные 

условия, такие как сильный снегопад или туман? Также остаются открытыми 

вопросы этики, связанные с принятием решений в критических ситуациях, когда 

может возникнуть угроза для жизни человека. 

4. Перспективы развития автономных транспортных средств 

В будущем автономные транспортные средства, вероятно, будут играть ключевую 

роль в общественном транспорте и логистике. Ожидается, что с развитием 

технологий и улучшением алгоритмов ИИ, таких как компьютерное зрение и 

машинное обучение, автономные транспортные средства смогут работать с 

минимальными вмешательствами человека и будут использоваться не только в 

городских условиях, но и на междугородных маршрутах. 

Кроме того, внедрение ИИ в транспортную инфраструктуру позволит создавать 

"умные" дороги, которые смогут взаимодействовать с автономными 

транспортными средствами, обеспечивая более безопасное и эффективное 

передвижение. 

5. Заключение 

Использование искусственного интеллекта в автономных транспортных 

средствах открывает новые горизонты для транспортной отрасли, обещая 

улучшение безопасности, эффективности и удобства. Тем не менее, для 

успешного внедрения таких технологий необходимо решить множество 

технических, этических и законодательных проблем. В ближайшие годы можно 

ожидать значительные шаги вперед в развитии этой области, что будет 

способствовать более безопасным и экологически чистым транспортным 

системам. 
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